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3. РАБОЧАЯ ПРОГРАММА 

 

 Теоретическое  обучение 

 

1.Общепрофессиональный цикл обучения. 

 

Тема 1.1. Охрана труда и техника безопасности 

 

Виды инструктажа (вводный, первичный, повторный, внеплановый, целевой). Меры 

безопасности при работе с огнеопасными и легковоспламеняющимися веществами. Средства 

индивидуальной и коллективной защиты 

Правила электробезопасности в лаборатории 

Индивидуальные средства защиты от поражения электрическим током. 

Требования электробезопасности при работе с электроустановками. Первая помощь 

пострадавшим на производстве. Средства пожаротушения 

Оказание первой помощи при отравлении. Первая помощь при порезах. Первая помощь 

при поражении электротоком 

Мероприятия по обеспечению безопасности ремонтно-технических работ с 

беспилотными воздушными судами 

Правила ведения и оформления технической документации беспилотной авиационной 

системы 

 

Тема 1.2. Основы безопасности в интернете 

 

Угроза заражения вредоносным программным 

обеспечением (ПО) Доступ к нежелательному 

содержимому 

Контакты с незнакомыми людьми с помощью чатов ил электронной 

почты Поиск развлечений в Интернете 

Неконтролируемые покупки 

 

 

2. Профессиональный цикл 

         

Тема 2.1 Техническое обслуживание элементов беспилотных воздушных судов и их 

комплектующих 

 

Классификация беспилотных авиационных систем. 

Законодательные и нормативные документы РФ в области эксплуатации беспилотных 
авиационных систем 

Правила и положения, касающиеся обладателя свидетельства внешнего пилота 
Положения законодательных и нормативно-правовых актов в области обеспечения 

транспортной (авиационной) безопасности 

Основные типы конструкции беспилотных авиационных систем самолетного типа 
Основные типы конструкции беспилотных авиационных систем вертолётного 

(мультироторного) и смешанного типа 
Диагностика и ремонт беспилотных авиационных систем и их комплектующих 
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Тема 2.2. Летная эксплуатация беспилотных авиационных систем и обработка 

информации 

 

Аэродинамика мультироторных и самолетных БПЛА. 

Конструкция планера, силовые установки, системы управления. 

Стабилизация и автопилотирование (полетные контроллеры, ПО). 

 

Тема 2.2.1 Ручное пилотирование беспилотных воздушных судов 

 

Типы БПЛА: От квадрокоптеров до самолетных и гибридных, их конструкция и особенности 

управления; Аэродинамика: Как летает дрон, сила подъемная, тяга, сопротивление. 

Основы управления: Прямое управление стиками (режим ATTI/Manual), взлет, посадка, 

маневрирование. Развитие координации: Тренировка внимания, реакции, моторики. 

Полетные режимы: Освоение GPS, удержание позиции, полет по точкам, а также FPV (вид от 

первого лица). 

 

Тема 2.2.2. Автономное пилотирование беспилотных воздушных судов 

 

Разработка полётной миссии с учетом типа беспилотного воздушного судна и текущей 

задачи 

Выполнение автономного полёта в соответствии с полётным заданием; Выполнение 

послеполетного осмотра беспилотного воздушного судна;  

 

Тема 2.2.3. Техническая обработка информации 

 

Основные приёмы работы с геоинформационными системами; 

Составление плана полёта с учётом окружающей среды и метеорологический условий; 

Обработка изображений, полученных после полёта для последующей фотограмметрии; 
Создание 3D модели и ортофотоплана на основе полученных изображений. 

 

3. Производственное обучение 

 

Управлять беспилотным воздушным судном различных типов в пределах его 

эксплуатационных ограничений 

Планирование, подготовка и выполнение полетов на дистанционно пилотируемом воздушном 

судне и автономном воздушном судне различных типов (с различными вариантами 

проведения взлета и посадки): самолетного, мультироторного, смешанного 

Техническая эксплуатация дистанционно пилотируемых воздушных судов самолетного типа, 

станции внешнего пилота, систем обеспечения полетов и их функциональных элементов 

Обработка данных, полученных при использовании дистанционно пилотируемых воздушных 

судов Наладка измерительных приборов и контрольно-проверочной аппаратуры 

Проведение проверок исправности, работоспособности и готовности дистанционно 

пилотируемых воздушных судов, станции внешнего пилота, систем обеспечения полетов и их 

функциональных элементов 

Выполнение процедур по предупреждению, выявлению и устранению прямых и косвенных 

причин снижения надежности дистанционно пилотируемых воздушных судов, станции 

внешнего пилота, систем обеспечения полетов и их функциональных элементов 

Ведения учёта срока службы, наработки объектов эксплуатации, причин отказов, 

неисправностей и повреждений беспилотных воздушных судов различных типов: самолетного, 

мультироторного, смешанного 


