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ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА 
 

 

Настоящая программа разработана в ЧПОУ  «ЦИО «НЕФТЕГАЗ» и предназначена для 

повышения квалификации рабочих  по профессии «Оператор беспилотных авиационных систем 

(с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее)» (3 уровень квалификации). 

 Программа профессионального обучения: повышение квалификации рабочих по 

профессии «Оператор беспилотных авиационных систем (с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее)» (3 уровень квалификации) разработана на основе следующих 

нормативных документов: 

 

 Федеральный закон от 29.12.2012 г. № 273-ФЗ «Об образовании в Российской Федерации» 

(ст. 73, 74, 79) (с изменениями и дополнениями); 

 Федеральный закон от 27.07.2006 г. №149-ФЗ «Об информации, информационных 

технологиях и о защите информации»; 

 Федеральный закон от 27.07.2006 г. № 152-ФЗ «О персональных данных»;  

 Приказ Министерства просвещения Российской Федерации 

(Минпросвещения России) от 26.08.2020 г. № 438 «Об утверждении Порядка организации 

и осуществления образовательной деятельности по основным программам 

профессионального обучения»; 

 Приказ Министерства Просвещения Российской Федерации от 14.07.2023 г. № 534 «Об 

утверждении Перечня профессий рабочих, должностей служащих, по которым 

осуществляется профессиональное обучение»; 

 Приказ Министерства науки и высшего образования РФ и Министерства просвещения РФ 

от 5.08.2020 г. № 882/391 «Об организации и осуществлении образовательной 

деятельности при сетевой форме реализации образовательных программ» (с изменениями 

и дополнениями); 

 Письмо Федеральной службы по надзору в сфере образования и науки РФ от 9.11.2017 г. 

№ 05-500 «О направлении методических рекомендаций» (вместе с «Методическими 

рекомендациями по осуществлению федерального государственного надзора в сфере 

образования в отношении организаций, осуществляющих образовательную деятельность 

по основным программам профессионального обучения»); 

 Методические рекомендации по разработке основных профессиональных 

образовательных программ и дополнительных профессиональных программ с учетом 

соответствующих профессиональных стандартов (утв. Минобрнауки России 22.01.2015 г. 

№ ДЛ- 1/05вн); 

 Методические разъяснения Минпросвещения России №ГД-1033/05 от 27.07.2020 г. по 

применению норм Федерального закона от 25.05.2020 г.  

 Профессиональный стандарт 17.071 Специалист по эксплуатации беспилотных 

авиационных систем, включающих в себя одно или несколько беспилотных воздушных 

судов с максимальной взлетной массой 30 кг и менее (утв. Приказом Министерства труда 

и социальной защиты Российской Федерации от 14.09.2022 № 526н); 

 

Учебная программа является документом, определяющим содержание обучения по 

соответствующим предметам, и разработана с учетом задач профессионального обучения, 

совершенствования подготовки и повышения квалификации рабочих на производстве. 

Количество часов, отводимых на изучение отдельных тем программы, последовательность 

их изучения в случае необходимости разрешается изменять. 

В связи с совершенствованием производства программы теоретического и 

производственного обучения, необходимо систематически дополнять учебным материалом о 

новом оборудовании, современных технологических процессах и передовых приемах, и методах 

труда. 
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1. ПРОГРАММА 

        подготовки по профессии 

«Оператор беспилотных авиационных систем  

(с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее)»  

 (3 уровень квалификации) 
 

1.1. ЦЕЛЬ РЕАЛИЗАЦИИ ПРОГРАММЫ 
 

В результате обучения и удовлетворительного прохождения итоговой аттестации 

слушатель осваивая новую обобщенную функцию: Эксплуатация беспилотных авиационных 

систем, включающих в себя одно беспилотное воздушное судно массой 10 килограммов и менее, 

применяемых в условиях прямой визуальной видимости, вне зон с ограничениями, на высоте до 

150 метров 

 

 По виду профессиональной деятельности: Подготовка к полетам беспилотных 

авиационных систем, включающих в себя одно беспилотное воздушное судно с максимальной 

взлетной массой 10 килограммов и менее 

 

Основная цель вида профессиональной деятельности: Обеспечение безопасной 

эксплуатации беспилотных авиационных систем с одним или несколькими беспилотными 

воздушными судами с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

 

1.2.     ПЛАНИРУЕМЫЕ РЕЗУЛЬТАТЫ ОБУЧЕНИЯ 

 

Программа направлена на освоение новой обобщенной трудовой функции: Эксплуатация 

беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно беспилотное воздушное судно 

массой 10 килограммов и менее, применяемых в условиях прямой визуальной видимости, вне зон 

с ограничениями, на высоте до 150 метров 

 

Результаты освоения программы по ПС: 

 

Профессия -  «Оператор беспилотных авиационных систем (с максимальной взлетной 

массой 30 килограммов и менее)»  (3 уровень квалификации) 

                      

Обобщенная трудовая функция:  

 Эксплуатация беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно 

беспилотное воздушное судно массой 10 килограммов и менее, применяемых в 

условиях прямой визуальной видимости, вне зон с ограничениями, на высоте до 

150 метров; 

 Эксплуатация беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно или 

несколько беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой от 10 

килограммов до 30 килограммов. 

 

.Трудовые  функции: 

 

1. Подготовка к полетам беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно беспилотное воздушное 

судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Трудовые действия Изучение полетного задания, отработка порядка его выполнения и действий 

при управлении беспилотным воздушным судном с максимальной взлетной 

массой 10 килограммов и менее 

Ознакомление с ограничениями в районе выполнения полета беспилотным 

воздушным судном с максимальной взлетной массой 10 килограммов и 

менее по маршруту (трассе) с использованием цифровых платформ полетно-

информационного обслуживания 
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Подбор стартово-посадочной площадки для летной эксплуатации 

беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 10 

килограммов и менее 

Оценка метеорологической, орнитологической и аэронавигационной 

обстановки в районе выполнения полетов беспилотным воздушным судном с 

максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Подготовка программы полета беспилотного воздушного судна с 

максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее и ее загрузка в 

бортовой навигационный комплекс (автопилот) беспилотного воздушного 

судна (при наличии) с использованием цифровых технологий 

Подготовка полетной документации 

Подготовка стартово-посадочной площадки и развертывание беспилотной 

авиационной системы, включающей в себя одно или несколько беспилотных 

воздушных судов с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Проверка готовности беспилотной авиационной системы, включающей в 

себя одно беспилотное воздушное судно с максимальной взлетной массой 10 

килограммов и менее, к использованию в соответствии с эксплуатационной 

документацией и с полетным заданием, ее приемка 

Ведение полетной и технической документации, в том числе в электронном 

виде с использованием сервисов цифрового журналирования операций 

Необходимые умения Использовать специализированные цифровые платформы полетно-

информационного обслуживания и сервисы цифрового журналирования 

операций 

Анализировать метеорологическую, орнитологическую и 

аэронавигационную обстановку 

Использовать специальное программное обеспечение для составления 

программы полета и ввода ее в бортовой навигационный комплекс 

(автопилот) (при наличии) беспилотного воздушного судна 

Составлять полетное задание и план полета 

Оценивать техническое состояние и готовность к использованию 

беспилотной авиационной системы 

Оформлять полетную и техническую документацию 

Необходимые знания Правила и порядок, установленные воздушным законодательством 

Российской Федерации, получения разрешения на использование воздушного 

пространства, в том числе при выполнении полетов над населенными 

пунктами, при выполнении авиационных работ 

Нормативные правовые акты об установлении запретных зон и зон 

ограничения полетов; порядок получения информации о запретных зонах и 

зонах ограничения полетов 

Нормативные правовые акты, регламентирующие организацию и выполнение 

полетов беспилотным воздушным судном 

Порядок организации и выполнения полетов беспилотным воздушным 

судном в сегрегированном воздушном пространстве 

Основы воздушной навигации, аэродинамики и метеорологии в объеме, 

необходимом для подготовки и выполнения полета беспилотным воздушным 

судном максимальной взлетной массой до 10 килограммов в ожидаемых 

условиях эксплуатации 

Требования эксплуатационной документации 
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Летно-технические характеристики беспилотной авиационной системы и 

влияние на них эксплуатационных факторов 

Порядок планирования полета беспилотного воздушного судна и построения 

маршрута полета 

Порядок подготовки программы полета и загрузки ее в бортовой 

навигационный комплекс (автопилот) (при наличии) беспилотного 

воздушного судна 

Специализированные цифровые платформы полетно-информационного 

обслуживания и сервисы цифрового журналирования операций 

Порядок проведения предполетной подготовки беспилотной авиационной 

системы и ее элементов 

Правила ведения и оформления полетной и технической документации, 

требования к ведению и оформлению полетной и технической документации, 

в том числе в цифровом виде с использованием специализированных 

сервисов 

2 .  Управление (контроль) полетом беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 10 

килограммов и менее 

 

Трудовые действия Уточнение полетного задания в соответствии с фактическими 

метеорологическими, орнитологическими и навигационными данными 

Принятие решения на взлет беспилотного воздушного судна с максимальной 

взлетной массой 10 килограммов и менее 

Запуск беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 10 

килограммов и менее 

Дистанционное управление полетом одного беспилотного воздушного судна 

с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее и (или) контроль 

параметров полета 

Выполнение полета одним беспилотным воздушным судном с максимальной 

взлетной массой 10 килограммов и менее в соответствии с полетным 

заданием 

Анализ аэронавигационной, метеорологической, орнитологической 

обстановки в ходе выполнения полетного задания 

Выполнение действий при возникновении особых случаев в полете 

беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 10 

килограммов и менее 

Проведение поисковых работ в случае аварийной посадки беспилотного 

воздушного судна с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Информирование соответствующих органов Единой системы организации 

воздушного движения об отклонениях от плана полета или изменениях в 

режиме полета беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной 

массой 10 килограммов и менее, о возникновении особых ситуаций в полете, 

о совершении аварийной посадки 

Осуществление взаимодействия с участниками воздушного движения при 

выполнении полетов беспилотным воздушным судном с максимальной 

взлетной массой 10 килограммов и менее 

Принятие решений о посадке беспилотного воздушного судна, а также о 

прекращении полета и возвращении на аэродром либо о вынужденной 

посадке в случае явной угрозы окружающим или безопасности полета 

беспилотного воздушного судна 
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Выполнение послеполетного осмотра беспилотного воздушного судна 

Ведение полетной и технической документации, в том числе в электронном 

виде с использованием сервисов цифрового журналирования операций 

Выполнение мероприятий по недопущению доступа посторонних лиц к 

беспилотной авиационной системе, включающей в себя одно беспилотное 

воздушное судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Необходимые умения Осуществлять запуск беспилотного воздушного судна 

Осуществлять дистанционное пилотирование и (или) контроль параметров 

полета одного беспилотного воздушного судна 

Распознавать и контролировать факторы угроз и ошибок при выполнении 

полетов 

Определять пространственное положение беспилотного воздушного судна с 

использованием элементов наземной станции управления 

Принимать меры по обеспечению безопасного выполнения полета 

беспилотным воздушным судном 

Принимать меры по недопущению посторонних лиц к беспилотной 

авиационной системе 

Выполнять послеполетные работы 

Оформлять полетную и техническую документацию, в том числе в цифровом 

виде с использованием специализированных сервисов 

Необходимые знания Нормативные правовые акты, регламентирующие порядок использования 

воздушного пространства Российской Федерации, производства полетов 

беспилотными воздушными судами 

Порядок производства полетов беспилотными воздушными судами в 

сегрегированном воздушном пространстве 

Основы аэронавигации, аэродинамики, метеорологии в объеме, необходимом 

для выполнения безопасного полета беспилотным воздушным судном 

Требования эксплуатационной документации, летно-технические 

характеристики и эксплуатационные ограничения беспилотного воздушного 

судна 

Правила ведения радиосвязи 

Порядок действий экипажа при нештатных и аварийных ситуациях 

Порядок действий экипажа при проведении поисковых работ в случае 

аварийной посадки беспилотного воздушного судна 

Технология выполнения авиационных работ, характеристики используемых 

веществ и оборудования 

Порядок проведения послеполетных работ 

Порядок действий для недопущения посторонних лиц к беспилотной 

авиационной системе 

Правила ведения и оформления полетной и технической документации, 

требования к ведению и оформлению полетной и технической документации, 

в том числе в электронном виде с использованием сервисов цифрового 

журналирования операций 

Ответственность за нарушение правил использования воздушного 
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пространства, безопасной эксплуатации воздушного судна 

 

3. Техническое обслуживание беспилотных авиационных систем, включающих в себя 

одно беспилотное воздушное судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и 

менее 

Трудовые действия Выполнение внешнего осмотра беспилотной авиационной системы, 

включающей в себя одно беспилотное воздушное судно с максимальной 

взлетной массой 10 килограммов и менее, и выявление неисправностей 

Установка съемного оборудования на борт (снятие съемного оборудования с 

борта) беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 10 

килограммов и менее 

Заправка беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 

10 килограммов и менее топливом, маслом, специальными жидкостями и 

зарядка газами, дозаправка (дозарядка) 

Проверка уровня заряда, обслуживание аккумуляторной батареи 

Контроль количества заправленных компонентов и надежности закрытия 

заправочных устройств 

Проверка и обслуживание взлетно-посадочных устройств беспилотной 

авиационной системы, включающей в себя одно беспилотное воздушное 

судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Подготовка стартово-посадочной площадки для беспилотной авиационной 

системы, включающей в себя одно беспилотное воздушное судно с 

максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Транспортировка беспилотной авиационной системы, включающей в себя 

одно беспилотное воздушное судно с максимальной взлетной массой 10 

килограммов и менее, к месту взлета (от места посадки) 

Приведение беспилотной авиационной системы в предстартовое состояние 

Обеспечение работы наземных элементов беспилотной авиационной 

системы, включающей в себя одно беспилотное воздушное судно с 

максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее, в ходе подготовки и 

выполнения полетов беспилотными воздушными судами 

Контроль работоспособности систем, оборудования беспилотной 

авиационной системы, включающей в себя одно беспилотное воздушное 

судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее, и ее 

элементов в процессе выполнения технического обслуживания 

Проведение послеполетного осмотра и устранение обнаруженных 

неисправностей 

Проведение работ по постановке на хранение и снятию с хранения 

беспилотной авиационной системы, включающей в себя одно беспилотное 

воздушное судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Обновление программного обеспечения и калибровка беспилотной 

авиационной системы, включающей в себя одно беспилотное воздушное 

судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее, с 

использованием цифровых технологий (при необходимости) 

Ведение технической документации 

Необходимые умения Читать эксплуатационно-техническую документацию беспилотных 

авиационных систем и их элементов, чертежи и схемы 

Оценивать техническое состояние элементов беспилотных авиационных 
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систем 

Осуществлять подготовку и настройку элементов беспилотных авиационных 

систем 

Выполнять техническое обслуживание элементов беспилотной авиационной 

системы в соответствии с эксплуатационной документацией 

Использовать необходимые для работы инструменты, приспособления и 

контрольно-измерительную аппаратуру 

Заправлять топливом, маслом, специальными жидкостями и заряжать газами, 

дозаправлять (дозаряжать) беспилотное воздушное судно 

Обслуживать аккумуляторные батареи элементов беспилотных авиационных 

систем 

Эксплуатировать наземные источники электропитания 

Устанавливать съемное оборудование на беспилотное воздушное судно, 

снимать съемное оборудование 

Буксировать, транспортировать беспилотную авиационную систему к месту 

взлета (от места посадки) 

Использовать взлетные устройства (приспособления) 

Производить эвакуацию беспилотных воздушных судов в аварийных 

ситуациях 

Производить работы при хранении беспилотных авиационных систем, 

установленные в эксплуатационной документации 

Использовать цифровые технологии при обновлении программного 

обеспечения и калибровке беспилотной авиационной системы 

Оформлять техническую документацию 

Необходимые знания Требования эксплуатационной документации к техническому обслуживанию 

беспилотной авиационной системы 

Перечень и содержание работ по видам технического обслуживания 

беспилотных авиационных систем, порядок их выполнения 

Назначение, устройство и принципы работы элементов беспилотной 

авиационной системы 

Характеристики топлива, специальных жидкостей (газов), горюче-смазочных 

материалов, источников электроэнергии, применяемых при эксплуатации 

беспилотной авиационной системы 

Порядок подготовки к работе инструментов, приспособлений и контрольно-

измерительной аппаратуры для выполнения технического обслуживания 

беспилотной авиационной системы 

Порядок и технология выполнения всех видов технического обслуживания 

беспилотной авиационной системы и ее элементов, а также специальных 

работ 

Классификация неисправностей и отказов беспилотной авиационной 

системы, методы их обнаружения и устранения 

Порядок установки и снятия съемного оборудования беспилотного 

воздушного судна 

Требования охраны труда и пожарной безопасности 
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Правила использования цифровых технологий при обновлении 

программного обеспечения и калибровке беспилотной авиационной системы 

Правила ведения и оформления технической документации беспилотной 

авиационной системы 

 
4. Ремонт беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно беспилотное воздушное судно с 

максимальной взлетной массой 10 килограммов и менее 

Трудовые действия Подготовка к работе инструментов, контрольно-измерительных 
приборов и приспособлений 

Выполнение внешнего осмотра и проверка технического состояния 
элементов беспилотной авиационной системы, включающей в себя 
одно беспилотное воздушное судно с максимальной взлетной массой 
10 килограммов и менее 

Диагностика и контроль работоспособности элементов беспилотной 
авиационной системы, включающей в себя одно беспилотное 
воздушное судно с максимальной взлетной массой 10 килограммов и 
менее, выявление отклонений, отказов, неисправностей и 
повреждений 

Выполнение текущего ремонта элементов беспилотной авиационной 
системы, включающей в себя одно или несколько беспилотных 
воздушных судов с максимальной взлетной массой 10 килограммов и 
менее 

Выполнение контрольно-восстановительного ремонта элементов 
беспилотной авиационной системы, включающей в себя одно 
беспилотное воздушное судно с максимальной взлетной массой 10 
килограммов и менее 

Ведение технической документации 

Необходимые умения Использовать инструменты, контрольно-измерительные приборы и 
приспособления в процессе ремонта элементов беспилотной 
авиационной системы 

Применять эксплуатационную и ремонтную документацию 
беспилотной авиационной системы в процессе диагностики и ремонта 
элементов беспилотной авиационной системы 

Оценивать техническое состояние беспилотных авиационных систем 

Выявлять и устранять отказы и неисправности при функционировании 
элементов беспилотной авиационной системы 

Оформлять техническую документацию 

Необходимые знания Назначение, устройство и принципы работы беспилотной авиационной 
системы и ее элементов 

Порядок подготовки к работе рабочего места, инструментов, 
приспособлений и контрольно-измерительной аппаратуры 

Классификация и признаки отказов, неисправностей беспилотной 
авиационной системы, методы их обнаружения и устранения 

Технология выполнения текущего и контрольно-восстановительного 
ремонта 

Правила ведения и оформления технической документации 
беспилотной авиационной системы 

Обобщенная трудовая функция:  
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 Эксплуатация беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно или 

несколько беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой от 10 

килограммов до 30 килограммов. 

 
1. Подготовка к полетам беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно или несколько 

беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Трудовые действия Изучение полетного задания, отработка порядка его выполнения и действий 

при управлении беспилотным воздушным судном с максимальной взлетной 

массой 30 килограммов и менее 

Подбор и подготовка картографического материала 

Ознакомление с ограничениями в районе выполнения полета по маршруту 

(трассе) 

Подбор стартово-посадочной площадки для эксплуатации беспилотных 

авиационных систем, включающих в себя одно или несколько беспилотных 

воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Оценка метеорологической, орнитологической и аэронавигационной 

обстановки в районе выполнения полетов беспилотным воздушным судном с 

максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Нанесение маршрута полета на карту 

Расчет аэронавигационных элементов полета беспилотного воздушного 

судна с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Подготовка плана полета беспилотных воздушных судов с максимальной 

взлетной массой 30 килограммов и менее и представление его 

соответствующему органу Единой системы организации воздушного 

движения, в том числе с использованием цифровых технологий 

Подготовка программы полета беспилотного воздушного судна с 

максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее и ее загрузка в 

бортовой навигационный комплекс (автопилот) беспилотного воздушного 

судна 

Подготовка полетной документации 

Подготовка стартово-посадочной площадки и развертывание беспилотной 

авиационной системы, включающей в себя одно или несколько беспилотных 

воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Проверка готовности беспилотной авиационной системы, включающей в 

себя одно или несколько беспилотных воздушных судов с максимальной 

взлетной массой 30 килограммов и менее, к использованию в соответствии с 

эксплуатационной документацией и полетным заданием, ее приемка 

Ведение полетной и технической документации, в том числе в электронном 

виде с использованием сервисов цифрового журналирования операций 

Необходимые умения Читать аэронавигационные материалы 

Анализировать метеорологическую, орнитологическую и 

аэронавигационную обстановку 

Использовать специализированные цифровые платформы полетно-

информационного обслуживания и сервисы цифрового журналирования 

операций 

Использовать специальное программное обеспечение для составления 

программы полета и ввода ее в бортовой навигационный комплекс 

(автопилот) беспилотного воздушного судна 
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Выполнять аэронавигационные расчеты 

Составлять полетное задание и план полета 

Оценивать техническое состояние и готовность к использованию 

беспилотных авиационных систем 

Оформлять полетную и техническую документацию 

Необходимые знания Правила и порядок, установленные воздушным законодательством 

Российской Федерации, получения разрешения на использование воздушного 

пространства, в том числе при выполнении полетов над населенными 

пунктами, при выполнении авиационных работ 

Нормативные правовые акты об установлении запретных зон и зон 

ограничения полетов; порядок получения информации о запретных зонах и 

зонах ограничения полетов 

Нормативные правовые акты, регламентирующие организацию и выполнение 

полетов беспилотным воздушным судном 

Порядок организации и выполнения полетов беспилотным воздушным 

судном в сегрегированном воздушном пространстве 

Основы воздушной навигации, аэродинамики и метеорологии в объеме, 

необходимом для подготовки и выполнения полета беспилотным воздушным 

судном максимальной взлетной массой до 30 кг в ожидаемых условиях 

эксплуатации 

Требования эксплуатационной документации 

Летно-технические характеристики беспилотной авиационной системы и 

влияние на них эксплуатационных факторов 

Порядок планирования полета беспилотного воздушного судна и построения 

маршрута полета 

Правила подготовки плана полетов и порядок его подачи органу Единой 

системы организации воздушного движения 

Порядок подготовки программы полета и загрузки ее в бортовой 

навигационный комплекс (автопилот) беспилотного воздушного судна 

Порядок проведения предполетной подготовки беспилотной авиационной 

системы и ее элементов 

Правила ведения и оформления полетной и технической документации, 

требования к ведению и оформлению полетной и технической документации, 

в том числе в цифровом виде с использованием специализированных 

сервисов 

 
2. Управление (контроль) полетом одного судна или нескольких беспилотных воздушных судов с 

максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Трудовые действия Уточнение полетного задания в соответствии с фактическими 

метеорологическими, орнитологическими и навигационными данными 

Установление связи с органом Единой системы организации воздушного 

движения и получение разрешения на использование воздушного 

пространства 

Принятие решения на взлет беспилотного воздушного судна с максимальной 

взлетной массой 30 килограммов и менее 

Запуск беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее 
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Дистанционное управление полетом беспилотного воздушного судна с 

максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее и (или) контроль 

параметров полета 

Выполнение полета беспилотным воздушным судном с максимальной 

взлетной массой 30 килограммов и менее в соответствии с полетным 

заданием 

Анализ аэронавигационной, метеорологической, орнитологической 

обстановки в ходе выполнения полетного задания 

Выполнение действий при возникновении особых случаев в полете 

беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее 

Проведение поисковых работ в случае аварийной посадки беспилотного 

воздушного судна с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Информирование соответствующих органов Единой системы организации 

воздушного движения об отклонениях от плана полета или изменениях в 

режиме полета, о возникновении особых ситуаций в полете, о совершении 

аварийной посадки 

Осуществление взаимодействия с участниками воздушного движения при 

выполнении полетов беспилотным воздушным судном с максимальной 

взлетной массой 30 килограммов и менее 

Принятие решений о посадке беспилотного воздушного судна с 

максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее, а также о 

прекращении полета и возвращении на аэродром либо о вынужденной 

посадке в случае явной угрозы окружающим или безопасности полета 

беспилотного воздушного судна 

Выполнение послеполетного осмотра беспилотного воздушного судна с 

максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Ведение полетной и технической документации, в том числе в электронном 

виде с использованием сервисов цифрового журналирования операций 

Выполнение мероприятий по недопущению посторонних лиц к беспилотной 

авиационной системе 

Необходимые умения Осуществлять запуск беспилотного воздушного судна 

Осуществлять дистанционное пилотирование и (или) контроль параметров 

полета беспилотного воздушного судна 

Распознавать и контролировать факторы угроз и ошибок при выполнении 

полетов 

Определять пространственное положение беспилотного воздушного судна с 

использованием элементов наземной станции управления 

Принимать меры по обеспечению безопасного выполнения полета 

беспилотным воздушным судном 

Принимать меры по недопущению посторонних лиц к беспилотной 

авиационной системе 

Выполнять послеполетные работы 

Оформлять полетную и техническую документацию, в том числе в 

электронном виде с использованием сервисов цифрового журналирования 

операций 

Необходимые знания Нормативные правовые акты, регламентирующие порядок использования 
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воздушного пространства Российской Федерации, производство полетов 

беспилотными воздушными судами 

Порядок производства полетов беспилотными воздушными судами в 

сегрегированном воздушном пространстве 

Основы аэронавигации, аэродинамики, метеорологии в объеме, необходимом 

для выполнения безопасного полета беспилотным воздушным судном 

Требования эксплуатационной документации, летно-технические 

характеристики и эксплуатационные ограничения беспилотного воздушного 

судна 

Правила ведения радиосвязи 

Порядок действий экипажа при нештатных и аварийных ситуациях 

Порядок действий экипажа при проведении поисковых работ в случае 

аварийной посадки беспилотного воздушного судна 

Технология выполнения авиационных работ, характеристики используемых 

веществ и оборудования 

Порядок проведения послеполетных работ 

Порядок действий для недопущения посторонних лиц к беспилотной 

авиационной системе 

Правила ведения и оформления полетной и технической документации, 

требования к ведению и оформлению полетной и технической документации, 

в том числе в электронном виде с использованием сервисов цифрового 

журналирования операций 

Ответственность за нарушение правил использования воздушного 

пространства, безопасной эксплуатации воздушного судна 

 

3. Техническое обслуживание беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно 

или несколько беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее 

Трудовые действия Выполнение внешнего осмотра беспилотной авиационной системы, 
включающей в себя одно или несколько беспилотных воздушных 
судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее, и 
выявление неисправностей 

Установка съемного оборудования на борт (снятие съемного 
оборудования с борта) беспилотного воздушного судна с 
максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Заправка беспилотного воздушного судна с максимальной взлетной 
массой 30 килограммов и менее топливом, маслом, специальными 
жидкостями и зарядка газами, дозаправка (дозарядка) 

Проверка уровня заряда, обслуживание аккумуляторной батареи 

Контроль количества заправленных компонентов и надежности 
закрытия заправочных устройств 

Проверка и обслуживание взлетно-посадочных устройств беспилотной 
авиационной системы, включающей в себя одно или несколько 
беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 
килограммов и менее 

Подготовка стартово-посадочной площадки беспилотной авиационной 
системы, включающей в себя одно или несколько беспилотных 
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воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и 
менее 

Транспортировка беспилотной авиационной системы, включающей в 
себя одно или несколько беспилотных воздушных судов с 
максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее, к месту 
взлета (от места посадки) 

Приведение беспилотной авиационной системы, включающей в себя 
одно или несколько беспилотных воздушных судов с максимальной 
взлетной массой 30 килограммов и менее, в предстартовое состояние 

Обеспечение работы наземных элементов беспилотной авиационной 
системы, включающей в себя одно или несколько беспилотных 
воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и 
менее, в ходе подготовки и выполнения полетов беспилотными 
воздушными судами 

 Контроль работоспособности систем, оборудования беспилотной 
авиационной системы, включающей в себя одно или несколько 
беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 
килограммов и менее, и ее элементов в процессе выполнения 
технического обслуживания 

Проведение послеполетного осмотра и устранение обнаруженных 
неисправностей 

Проведение работ по постановке на хранение и снятию с хранения 
беспилотной авиационной системы, включающей в себя одно или 
несколько беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной 
массой 30 килограммов и менее 

Обновления программного обеспечения и калибровка беспилотной 
авиационной системы, включающей в себя одно или несколько 
беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 
килограммов и менее, с использованием цифровых технологий (при 
необходимости) 

Ведение технической документации 

Необходимые умения Читать эксплуатационно-техническую документацию беспилотных 
авиационных систем и их элементов, чертежи и схемы 

Оценивать техническое состояние элементов беспилотных 
авиационных систем 

Осуществлять подготовку и настройку элементов беспилотных 
авиационных систем 

Выполнять техническое обслуживание элементов беспилотной 
авиационной системы в соответствии с эксплуатационной 
документацией 

Использовать необходимые для работы инструменты, 
приспособления и контрольно-измерительную аппаратуру 

Заправлять топливом, маслом, специальными жидкостями и заряжать 
газами, дозаправлять (дозаряжать) беспилотное воздушное судно 

Обслуживать аккумуляторные батареи элементов беспилотных 
авиационных систем 

Эксплуатировать наземные источники электропитания 

Устанавливать съемное оборудование на беспилотное воздушное 
судно, снимать съемное оборудование 
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Буксировать, транспортировать беспилотную авиационную систему к 
месту взлета (от места посадки) 

Использовать взлетные устройства (приспособления) 

Производить эвакуацию беспилотных воздушных судов в аварийных 
ситуациях 

Производить работы при хранении беспилотных авиационных систем, 
установленные в эксплуатационной документации 

Использовать цифровые технологии при обновлении программного 
обеспечения и калибровке беспилотной авиационной системы 

Оформлять техническую документацию 

Необходимые знания Требования эксплуатационной документации к техническому 
обслуживанию беспилотной авиационной системы 

Перечень и содержание работ по видам технического обслуживания 
беспилотных авиационных систем, порядок их выполнения 

Назначение, устройство и принципы работы элементов беспилотной 
авиационной системы 

Характеристики топлива, специальных жидкостей (газов), горюче-
смазочных материалов, источников электроэнергии, применяемых при 
эксплуатации беспилотной авиационной системы 

Порядок подготовки к работе инструментов, приспособлений и 
контрольно-измерительной аппаратуры для выполнения технического 
обслуживания беспилотной авиационной системы 

Порядок и технология выполнения всех видов технического 
обслуживания беспилотной авиационной системы и ее элементов, а 
также специальных работ 

Классификация неисправностей и отказов беспилотной авиационной 
системы, методы их обнаружения и устранения 

Порядок установки и снятия съемного оборудования беспилотного 
воздушного судна 

Требования охраны труда и пожарной безопасности 

Правила использования цифровых технологий при обновлении 
программного обеспечения и калибровке беспилотной авиационной 
системы 

Правила ведения и оформления технической документации 
беспилотной авиационной системы 

4. Ремонт беспилотных авиационных систем, включающих в себя одно или несколько 

беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Трудовые действия Подготовка к работе инструментов, контрольно-измерительных приборов и 

приспособлений 

Выполнение внешнего осмотра и проверка технического состояния 

элементов беспилотной авиационной системы, включающей в себя одно или 

несколько беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 

30 килограммов и менее 

Диагностика и контроль работоспособности элементов беспилотной 

авиационной системы, включающей в себя одно или несколько беспилотных 

воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее, 
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выявление отклонений, отказов, неисправностей и повреждений 

Выполнение текущего ремонта элементов беспилотной авиационной 

системы, включающей в себя одно или несколько беспилотных воздушных 

судов с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее 

Выполнение контрольно-восстановительного ремонта элементов 

беспилотной авиационной системы, включающей в себя одно или несколько 

беспилотных воздушных судов с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее 

Ведение технической документации 

Необходимые умения Использовать инструменты, контрольно-измерительные приборы и 

приспособления в процессе ремонта элементов беспилотной авиационной 

системы 

Применять эксплуатационную и ремонтную документацию беспилотной 

авиационной системы в процессе диагностики и ремонта элементов 

беспилотной авиационной системы 

Оценивать техническое состояние беспилотных авиационных систем 

Выявлять и устранять отказы и неисправности при функционировании 

элементов беспилотной авиационной системы 

Оформлять техническую документацию 

Необходимые знания Назначение, устройство и принципы работы беспилотной авиационной 

системы и ее элементов 

Порядок подготовки к работе рабочего места, инструментов, приспособлений 

и контрольно-измерительной аппаратуры 

Классификация и признаки отказов, неисправностей беспилотной 

авиационной системы, методы их обнаружения и устранения 

Технология выполнения текущего и контрольно-восстановительного ремонта 

Правила ведения и оформления технической документации беспилотной 

авиационной системы 

 

 

1.3. ТРЕБОВАНИЯ К УРОВНЮ ПОДГОТОВКИ (ОБРАЗОВАНИЮ И ОБУЧЕНИЮ) 

ПОСТУПАЮЩЕГО НА ОБУЧЕНИЕ, НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ ОСВОЕНИЯ 

ПРОГРАММЫ 

 

Программа разработана для лиц, имеющих профессию. 

 

       1.4.  ТРЕБОВАНИЯ К ОПЫТУ ПРАКТИЧЕСКОЙ РАБОТЫ 

 

Профессиональное обучение - программы профессиональной подготовки по профессиям 

рабочих, должностям служащих, программы переподготовки рабочих, служащих, программы 

повышения квалификации рабочих, служащих 

 

1.5.    ТРУДОЕМКОСТЬ ОБУЧЕНИЯ 

 

Нормативная трудоемкость обучения по данной программе –  120 академических часа, 

включая все виды аудиторной и внеаудиторной (самостоятельной) учебной работы слушателя, а 

также практическое обучение. 
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1.6.       ФОРМА ОБУЧЕНИЯ 

 

Форма обучения – очная, очно-заочная. Основной формой теоретической подготовки 

является лекция. 

 

 

2. ОРГАНИЗАЦИОННО-ПЕДАГОГИЧЕСКИЕ УСЛОВИЯ 

 

2.1. ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПЕДАГОГИЧЕСКИХ КАДРОВ, 

ОБЕСПЕЧИВАЮЩИХ РЕАЛИЗАЦИЮ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОГО ПРОЦЕССА  

 

 Квалификация педагогических работников должна  соответствовать квалификационным 

характеристикам, установленным в Едином квалификационном справочнике должностей 

руководителей, специалистов и служащих, разделе «Квалификационные характеристики 

должностей работников образования», утвержденном приказом Министерства здравоохранения 

и социального развития РФ № 761н от 26 августа 2010 года (зарегистрирован Министерством 

юстиции РФ 6 октября 2010 года № 18638).   

 

2.2. ТРЕБОВАНИЯ К ИНФОРМАЦИООНЫМ И УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКИМ 

УСЛОВИЯМ 

 

 Слушатели ЧПОУ  «ЦИО «НЕФТЕГАЗ» обеспечиваются доступом к современным 

базам данных, информационным справочным и поисковым системам, что позволяет в полной 

мере обеспечить реализацию программы. 

Слушателям предоставлена возможность пользоваться фондами библиотеки, электронным 

учебно-методическим материалом, который может скачиваться на флеш-носители, а также 

справочно-поисковой системой Консультант Плюс. 

Для самостоятельных занятий в рамках курса слушателям выдается комплект 

нормативных документов на электронном носителе. 

 

Учебно-методическое обеспечение: 

Раздел Наименование 
Количество 

(шт.) 

Плакаты: Плакаты по оказанию первой доврачебной 

помощи при ушибах, переломах, кровотечениях, 

поражении электрическим током, при ожогах, 

при отравлениях, при обморожениях 

1 

Компьютерные (обучающие, 

тестирующие) программы 

Максим I-01 Тренажер-манекен для обработки 

приемов сердечно-легочной и мозговой 

реанимации" 

1 

Учебно-методические 

пособия: 

«Оператор беспилотных авиационных систем (с 

максимальной взлетной массой 30 килограммов и 

менее)» 

в 

электронном 

виде 

Литература:  

 Организация обслуживания воздушного 

движения: учебник для среднего 

профессионального образования / А. Д. Филин, 

А. Р. Бестугин, В. А. Санников; под научной 

редакцией Ю. Г. Шатракова. — Москва: 

Издательство Юрайт, 2022. — 515 с. — 

(Профессиональное образование). — ISBN 978-5-

534- 07607-3  

в 

электронном 

виде 

 

 

 

 

 

 

в 

Яценюков В.С., Электроника. Твой первый 

квадрокоптер. Теория и практика, БХВ-
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Петербург, 256 с. электронном 

виде 

Стогний, В. В. Аэрогеофизика: учебное пособие 

для среднего профессионального образования / В. 

В. Стогний. — 2-е изд., испр. и доп. — Москва: 

Издательство Юрайт, 2022. — 242 с. — 

(Профессиональное образование). — ISBN 978-5-

534-15365-1. 

Погорелов, В. И. Беспилотные летательные 

аппараты: нагрузки и нагрев: учебное пособие 

для среднего профессионального образования / В. 

И. Погорелов. — 2-е изд., испр. и доп. — Москва: 

Издательство Юрайт, 2018. — 191 с. — 

(Профессиональное образование). — ISBN 978-5-

534-10061-7. 

Учёт беспилотных воздушных судов 

Презентации:   

Видеофильмы:   

 Первая помощь пострадавшим  1 

 

 

2.1. ТРЕБОВАНИЯ К МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКИМ УСЛОВИЯМ 

 

Материально-техническая база ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ» соответствует действующим 

противопожарным, санитарно-эпидемиологическим правилам и нормам и обеспечивает 

проведение всех видов дисциплинарной подготовки, практической работы слушателей, 

предусмотренных учебным планом.  

№ 

п/п 

Наименование оборудованных учебных 

кабинетов, объектов для проведения 

практических занятий с перечнем 

основного оборудования 

Адрес 

(местоположение) 

учебных кабинетов, 

объектов для 

проведения 

практических 

занятий 

Форма 

владения, 

пользования 

(собственность, 

оперативное 

управление, 

аренда и т.п.) 

Документ - 

основание 

возникновения 

права 

(указываются 

реквизиты и 

сроки действия) 

Площадь 

помещения 

Количество 

посадочных 

мест 

1. Класс № 1 

 

Компьютеры – 1 шт. 

 

Экран для проектора 1 шт. 

 

Мультимедиапроектор – 1 шт. 

 

Флипчарт-1 шт. 

 

  

628310, Россия, 

Ханты-

Мансийский 

автономный 

округ – Югра, 

Тюменская 

область,                 

г. 

Нижневартовск, 

ул. Северная, дом 

19а, помещение 

1005 

Аренда Договор 

аренды 

 

Площадь: 

15,8 кв.м. 

 

Число 

посадочн

ых мест: 

15 

(в том 

числе 1 

компьюте

р-ное 

место) 

 Наглядные образцы: плакаты 

№ 

п/п 

Наименование оборудованных учебных 

кабинетов, объектов для проведения 

практических занятий с перечнем 

основного оборудования 

Адрес 

(местоположение) 

учебных кабинетов, 

объектов для 

проведения 

практических 

занятий 

Форма 

владения, 

пользования 

(собственност

ь, оперативное 

управление, 

аренда и т.п.) 

Документ - 

основание 

возникновения 

права 

(указываются 

реквизиты и 

сроки действия ) 

Площадь 

помещения 

Количество 

посадочных 

мест 

1. Класс № 2 

 

Компьютеры – 8 шт. 

 

Телевизор -  1 шт. 

628310, Россия, 

Ханты-

Мансийский 

автономный 

Аренда Договор 

аренды 

Площадь: 

23,4 кв.м. 

Число 

посадочн

ых мест: 
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Флипчарт-1 шт. 

 

 

 

 

 

округ – Югра, 

Тюменская 

область,                 

г. 

Нижневартовск, 

ул. Северная, 

дом 19а, 

помещение 1005 

                                                                                   25    

(в том 

числе 8 

компьюте

р-ных 

мест) 

 Наглядные образцы: плакаты 

     Тренажер: Максим I-01 Тренажер-манекен для обработки приемов сердечно-легочной и мозговой 

реанимации" 

 

2.2.  ОЦЕНКА КАЧЕСТВА ОСВОЕНИЯ ПРОГРАММЫ  

 

Оценка качества освоения программы включает текущую, промежуточную и итоговую 

аттестацию слушателей. Итоговая аттестация может проводиться в форме квалификационного 

экзамена, экзамена (устного и письменного, тестирования).   

Лица, освоившие программу и прошедшие  итоговую аттестацию, получают документ 

установленного образца. 
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                                      ЧАСТНОЕ ПРОФЕССИОНАЛЬНОЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЕ УЧРЕЖДЕНИЕ 

                                 «ЦЕНТР ИННОВАЦИОННОГО ОБУЧЕНИЯ «НЕФТЕГАЗ» 

                            (ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ») 

 

    

 

              

             

 
УТВЕРЖДАЮ 

Директор ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ» 

___________________Т.В. Прошкина 

«10»  января 2025г. 

 

 

 

УЧЕБНЫЙ ПЛАН ОЧНОГО ОБУЧЕНИЯ 

       программы подготовки по профессии 

«Оператор беспилотных авиационных систем (с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее)»  

 (3 уровень квалификации)  

 

№ п/п Наименование раздела 
Количество 

часов 

1. Теоретическое обучение 70 

2. Производственное обучение 50 

Итого: 120 

 

УЧЕБНО-ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН  

теоретического обучения 

 

№ 

п/п 
Наименование блоков, модулей, тем 

Количество  

часов 

Форма 

контроля 

1 Общепрофессиональный цикл 20  

1.1 Охрана труда и техника безопасности 12 дифференцирова

нный зачет 

1.2 Основы безопасности в интернете 8 дифференцирова

нный зачет 

2 Профессиональный цикл 42  

2.1 Техническая эксплуатация беспилотных 

авиационных систем 
6 

дифференцирова

нный зачет 

2.2 Летная эксплуатация беспилотных авиационных 
систем и обработка информации 

12 
дифференцирова

нный зачет 

2.2.1 Ручное пилотирование беспилотных 

воздушных судов 
8 

 

2.2.2 Автономное пилотирование беспилотных 

воздушных судов 
8 

 

2.2.3 Техническая обработка информации 
8 

дифференцирова

нный зачет 

3 Производственная практика 50  

4 Консультация 4  

5 Квалификационный экзамен 4 экзамен 

 Итого 120  
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УЧЕБНО-ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН 

практического обучения 
 

№ п/п Наименование блоков, модулей, тем 
Количество 

часов 

1 Вводное занятие. Инструктаж по безопасности труда. 2 

2 Планирование, подготовка и выполнение полетов на дистанционно 

пилотируемом воздушном судне и автономном воздушном судне 

различных типов (с различными вариантами проведения взлета и 

посадки): самолетного, мультироторного, смешанного 

 

8 

3 Техническая эксплуатация дистанционно пилотируемых воздушных 

судов самолетного типа, станции внешнего пилота, систем 

обеспечения полетов и их функциональных элементов 

8 

4 Обработка данных, полученных при использовании дистанционно 

пилотируемых воздушных судов Наладка измерительных приборов и 

контрольно-проверочной аппаратуры 

 

 

5 Проведение проверок исправности, работоспособности и готовности 

дистанционно пилотируемых воздушных судов, станции внешнего 

пилота, систем обеспечения полетов и их функциональных элементов 

20 

6 Ведения учёта срока службы, наработки объектов эксплуатации, 

причин отказов, неисправностей и повреждений беспилотных 

воздушных судов различных типов: самолетного, мультироторного, 

смешанного 

32 

Итого:  50 
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                ЧАСТНОЕ ПРОФЕССИОНАЛЬНОЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЕ УЧРЕЖДЕНИЕ 

                                 «ЦЕНТР ИННОВАЦИОННОГО ОБУЧЕНИЯ «НЕФТЕГАЗ» 

                            (ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ») 

                                                                 
                                                                                               
             

 
УТВЕРЖДАЮ 
Директор ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ» 

___________________Т.В. Прошкина 

«10»  января 2025г  

 

 

 

УЧЕБНЫЙ ПЛАН ОЧНО – ЗАОЧНОГО ОБУЧЕНИЯ 

       программы подготовка по профессии 

«Оператор беспилотных авиационных систем (с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее)»  

 (3 уровень квалификации) 

№ п/п Наименование раздела 
Количество 

часов 

1. Теоретическое обучение 70 

2. Производственное обучение 50 

Итого: 120 

 

УЧЕБНО-ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН  

теоретического обучения 

№ 

п\п 
Наименование блоков, модулей, тем 

Количество часов 

Промежуточна

я аттеста 

ция Всего 

Ауди 

торные 

занятия 

Самос 

тоятель 

ная 

работа 

Общепрофессиональный цикл 
 

   

1 Общепрофессиональный цикл 20 12 8  

1.1 Охрана труда и техника безопасности 12 
8 4 

дифференцирова

нный зачет 

1.2 Основы безопасности в интернете 8 
4 4 

дифференцирова

нный зачет 

2 Профессиональный цикл 42 28 14  

2.1 Техническая эксплуатация 

беспилотных авиационных систем 
6 4 2 

дифференцирова

нный зачет 

2.2 Летная эксплуатация беспилотных 
авиационных систем и обработка 
информации 

12 8 4 

дифференцирова

нный зачет 

2.2.1 Ручное пилотирование беспилотных 

воздушных судов 
8 4 4 

дифференцирова

нный зачет 

2.2.2 Автономное пилотирование 

беспилотных воздушных судов 
8 6 2 

 

2.2.3 Техническая обработка информации 8 6 2  

3 Консультация 4 4 -  

4 Квалификационный экзамен 4 4 -  

 ИТОГО: 70 48 22 экзамен 
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УЧЕБНО-ТЕМАТИЧЕСКИЙ ПЛАН 

практического обучения 
 

№ п/п Наименование блоков, модулей, тем 
Количество 

часов 

1 Вводное занятие. Инструктаж по безопасности труда. 2 

2 Планирование, подготовка и выполнение полетов на дистанционно 

пилотируемом воздушном судне и автономном воздушном судне 

различных типов (с различными вариантами проведения взлета и 

посадки): самолетного, мультироторного, смешанного 

 

8 

3 Техническая эксплуатация дистанционно пилотируемых воздушных 

судов самолетного типа, станции внешнего пилота, систем 

обеспечения полетов и их функциональных элементов 

8 

4 Обработка данных, полученных при использовании дистанционно 

пилотируемых воздушных судов Наладка измерительных приборов и 

контрольно-проверочной аппаратуры 

 

 

5 Проведение проверок исправности, работоспособности и готовности 

дистанционно пилотируемых воздушных судов, станции внешнего 

пилота, систем обеспечения полетов и их функциональных элементов 

20 

6 Ведения учёта срока службы, наработки объектов эксплуатации, 

причин отказов, неисправностей и повреждений беспилотных 

воздушных судов различных типов: самолетного, мультироторного, 

смешанного 

32 

Итого:  50 



 

    ЧАСТНОЕ ПРОФЕССИОНАЛЬНОЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЕ УЧРЕЖДЕНИЕ 

                                 «ЦЕНТР ИННОВАЦИОННОГО ОБУЧЕНИЯ «НЕФТЕГАЗ» 

                            (ЧПОУ  «ЦИО «НЕФТЕГАЗ») 

 

       
             
 

УТВЕРЖДАЮ 
Директор ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ» 

___________________Т.В. Прошкина 

                                        «10»  января 2025г  

 

 

КАЛЕНДАРНЫЙ УЧЕБНЫЙ ГРАФИК 

       программы подготовка по профессии 

«Оператор беспилотных авиационных систем (с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее)»  

(3 уровень квалификации) 
Учебные занятия в рамках профессионального обучения проводятся в течение всего календарного года по мере набора групп. 

Структура календарного учебного графика указывает последовательность реализации программы профессионального обучения по неделям/ неделям и дням, включая 

теоретическое обучение, самостоятельную работу слушателей и итоговую аттестацию. Очная форма обучения (максимальная учебная нагрузка 8 часов в день). 6 дневная учебная 

неделя 

 

ТО – теоретическое обучение 

ПО – производственное обучение 

К- консультация 

ЭК – экзамен квалификационный 

 

 

 

 

 

 
                                        

недели 1 неделя 2 неделя 

дни 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 

количество часов 8 8 8 8 8 8 8 6/2 2/6 8 8 8 

 ТО ТО ТО ТО ТО ТО ТО ТО/К К/ПО ПО ПО ПО 

недели 3 неделя  

дни 1 2 3 4 5 6       

количество часов 8 8 4/4 - - -       

 ПО ПО ПО/ЭК - - -       
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   ЧАСТНОЕ ПРОФЕССИОНАЛЬНОЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЕ УЧРЕЖДЕНИЕ 

                                 «ЦЕНТР ИННОВАЦИОННОГО ОБУЧЕНИЯ «НЕФТЕГАЗ» 

                            (ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ») 

 

         
           

 

  

УТВЕРЖДАЮ 
Директор ЧПОУ «ЦИО «НЕФТЕГАЗ» 

___________________Т.В. Прошкина 

«10»  января 2025г. 

 

КАЛЕНДАРНЫЙ УЧЕБНЫЙ ГРАФИК 

       программы подготовка  по профессии 

«Оператор беспилотных авиационных систем (с максимальной взлетной массой 30 килограммов и менее)»  

 (3 уровень квалификации) 
Учебные занятия в рамках профессионального обучения проводятся в течение всего календарного года по мере набора групп. 

Структура календарного учебного графика указывает последовательность реализации программы профессионального обучения по неделям/ неделям и дням, включая 

теоретическое обучение, самостоятельную работу слушателей и итоговую аттестацию. Очно-заочная форма обучения (максимальная учебная нагрузка 8 часов в день). 6 дневная 

учебная неделя 

 

 

 

ТО – теоретическое обучение 

ПО – производственное обучения 

К- консультация 

СР – самостоятельная работа 

ЭК – экзамен квалификационный

недели 1 неделя 2 неделя 

дни 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 

количество часов 8 8 8 8 8 4/4 8 8 2/6 8 8 8 

 ТО ТО ТО ТО ТО К/СР СР СР СР/ПО ПО ПО ПО 

недели 3 неделя  

дни 1 2 3 4 5 6       

количество часов 8 8 4/4 - - -       

 ПО ПО ПО/ЭК - - -       
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3. РАБОЧАЯ ПРОГРАММА 

 

 Теоретическое  обучение 

 

1.Общепрофессиональный цикл обучения. 

 

Тема 1.1. Охрана труда и техника безопасности 

 

Виды инструктажа (вводный, первичный, повторный, внеплановый, целевой). Меры 

безопасности при работе с огнеопасными и легковоспламеняющимися веществами. Средства 

индивидуальной и коллективной защиты 

Правила электробезопасности в лаборатории 

Индивидуальные средства защиты от поражения электрическим током. 

Требования электробезопасности при работе с электроустановками. Первая помощь 

пострадавшим на производстве. Средства пожаротушения 

Оказание первой помощи при отравлении. Первая помощь при порезах. Первая помощь 

при поражении электротоком 

Мероприятия по обеспечению безопасности ремонтно-технических работ с 

беспилотными воздушными судами 

Правила ведения и оформления технической документации беспилотной авиационной 

системы 

 

Тема 1.2. Основы безопасности в интернете 

 

Угроза заражения вредоносным программным 

обеспечением (ПО) Доступ к нежелательному 

содержимому 

Контакты с незнакомыми людьми с помощью чатов ил электронной 

почты Поиск развлечений в Интернете 

Неконтролируемые покупки 

 

 

2. Профессиональный цикл 

         

Тема 2.1 Техническое обслуживание элементов беспилотных воздушных судов и их 

комплектующих 

 

Классификация беспилотных авиационных систем. 

Законодательные и нормативные документы РФ в области эксплуатации беспилотных 
авиационных систем 

Правила и положения, касающиеся обладателя свидетельства внешнего пилота 
Положения законодательных и нормативно-правовых актов в области обеспечения 

транспортной (авиационной) безопасности 

Основные типы конструкции беспилотных авиационных систем самолетного типа 
Основные типы конструкции беспилотных авиационных систем вертолётного 

(мультироторного) и смешанного типа 
Диагностика и ремонт беспилотных авиационных систем и их комплектующих 
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Тема 2.2. Летная эксплуатация беспилотных авиационных систем и обработка 

информации 

 

Аэродинамика мультироторных и самолетных БПЛА. 

Конструкция планера, силовые установки, системы управления. 

Стабилизация и автопилотирование (полетные контроллеры, ПО). 

 

Тема 2.2.1 Ручное пилотирование беспилотных воздушных судов 

 

Типы БПЛА: От квадрокоптеров до самолетных и гибридных, их конструкция и особенности 

управления; Аэродинамика: Как летает дрон, сила подъемная, тяга, сопротивление. 

Основы управления: Прямое управление стиками (режим ATTI/Manual), взлет, посадка, 

маневрирование. Развитие координации: Тренировка внимания, реакции, моторики. 

Полетные режимы: Освоение GPS, удержание позиции, полет по точкам, а также FPV (вид от 

первого лица). 

 

Тема 2.2.2. Автономное пилотирование беспилотных воздушных судов 

 

Разработка полётной миссии с учетом типа беспилотного воздушного судна и текущей 

задачи 

Выполнение автономного полёта в соответствии с полётным заданием; Выполнение 

послеполетного осмотра беспилотного воздушного судна;  

 

Тема 2.2.3. Техническая обработка информации 

 

Основные приёмы работы с геоинформационными системами; 

Составление плана полёта с учётом окружающей среды и метеорологический условий; 

Обработка изображений, полученных после полёта для последующей фотограмметрии; 
Создание 3D модели и ортофотоплана на основе полученных изображений. 

 

3. Производственное обучение 

 

Управлять беспилотным воздушным судном различных типов в пределах его 

эксплуатационных ограничений 

Планирование, подготовка и выполнение полетов на дистанционно пилотируемом воздушном 

судне и автономном воздушном судне различных типов (с различными вариантами 

проведения взлета и посадки): самолетного, мультироторного, смешанного 

Техническая эксплуатация дистанционно пилотируемых воздушных судов самолетного типа, 

станции внешнего пилота, систем обеспечения полетов и их функциональных элементов 

Обработка данных, полученных при использовании дистанционно пилотируемых воздушных 

судов Наладка измерительных приборов и контрольно-проверочной аппаратуры 

Проведение проверок исправности, работоспособности и готовности дистанционно 

пилотируемых воздушных судов, станции внешнего пилота, систем обеспечения полетов и их 

функциональных элементов 

Выполнение процедур по предупреждению, выявлению и устранению прямых и косвенных 

причин снижения надежности дистанционно пилотируемых воздушных судов, станции 

внешнего пилота, систем обеспечения полетов и их функциональных элементов 

Ведения учёта срока службы, наработки объектов эксплуатации, причин отказов, 

неисправностей и повреждений беспилотных воздушных судов различных типов: самолетного, 

мультироторного, смешанного 
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                                         4. КОНТРОЛЬНО-ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ 

подготовка по профессии 

«Оператор беспилотных авиационных систем (с максимальной взлетной массой 30 

килограммов и менее)»  

 (3 уровень квалификации) 

 

 

 

1. Примеры тестовых заданий промежуточной аттестации: 

 

1. Что включает в себя междисциплинарное поле робототехники? 

a) Машиностроение, электротехнику и информатику. 

b) Биологию, химию и математику 

c) Физику, астрономию и биологию. 

2. Каково основное применение БПЛА в современной индустрии? 

a) Доставка товаров. 

b) Исследования и наблюдения. 

c) Подводные исследования. 

3. Какой основной компонент обеспечивает управление БПЛА? 

a) Батарея. 

b) Контроллер полета. 

c) Камера. 

4. Для чего используются симуляторы БПЛА? 

a) Тестирование и обучение. 

b) Развлечение и игры. 

c) Проектирование и разработка. 

5. Какой язык программирования используется для программирования arduino 

макетных плат? 

a) Java 

b) C++ 

c) Python 

6. Какой редактор кода наиболее подходит для написания кода С++? 

a) Notepad++ 

b) Visual Studio Code 

c) Sublime Text 
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7. Что такое g++? 

a) Компилятор 

b) Графическая библиотека 

c) Редактор кода 

8. Что представляет собой структура данных в программировании? 

a) Способ организации, обработки и хранения данных 

b) Часть памяти компьютера 

c) Интерфейс программы 

9. Какой оператор цикла не существует в С++? 

a) for 

b) while 

c) repeat 

10. Для чего используются логические операторы в программировании? 

a) Для выполнения условных операций 

b) Для работы с массивами 

c) Для рисования графиков 

11. Какова основная цель использования подсветки и сигнализации в БПЛА? 

a) Для отображения состояния батареи 

b) Для обеспечения видимости и безопасности БПЛА 

c) Для съемки ночью 

12. Что такое двигатели и сервоприводы в контексте БПЛА? 

a) Устройства, которые преобразуют электрическую энергию в 

механическую, чтобы управлять движением БПЛА 

b) Элементы, которые управляют камерой БПЛА 

c) Элементы, которые контролируют температуру БПЛА 

13. Что такое датчики в контексте БПЛА? 

a) Устройства, которые собирают информацию о среде или о самом БПЛА 
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b) Элементы, которые контролируют скорость БПЛА 

c) Элементы, которые контролируют уровень заряда батареи БПЛА 

14. Что такое модули связи в контексте БПЛА? 

a) Элементы, которые позволяют БПЛА подключаться к интернету 

b) Устройства, которые позволяют БПЛА обмениваться информацией с 

пультом управления или другими устройствами 

c) Элементы, которые позволяют БПЛА связываться с другими БПЛА 

15. Что такое обмен данными в контексте БПЛА? 

a) Процесс обновления программного обеспечения БПЛА 

b) Процесс передачи и получения информации между БПЛА и пультом 

управления или другими устройствами 

c) Процесс сохранения данных с камеры БПЛА 

16. Какие ключевые преимущества могут принести БПЛА при применении в 

сельском хозяйстве? 

a) Улучшение качества продукции, ускорение процессов сбора урожая 

b) Мониторинг состояния посевов, определение зон для оптимального 

использования удобрений, эффективное орошение 

c) Организация праздников и мероприятий на открытом воздухе 

17. Как искусственный интеллект может помочь в улучшении функциональности 

БПЛА? 

a) Может автоматически анализировать данные, принимать решения на основе 

анализа данных, улучшать навигацию и маневренность 

b) Помогает в рекламе и маркетинге продуктов, связанных с БПЛА 

c) Используется для обслуживания БПЛА и ремонта 

18. Какие возможности открывает использование компьютерного зрения в 

робототехнике? 

a) Позволяет роботам ориентироваться в пространстве, распознавать объекты и 

лица, выполнять сложные задачи, такие как автономное вождение 
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b) Используется только для создания трехмерных моделей объектов 

c) Позволяет роботам видеть в темноте и в условиях плохой видимости 

19. Что такое БПЛА и в каких сферах они наиболее активно применяются? 

a) БПЛА – это беспилотный пассажирский летательный аппарат, который 

часто используется в туристической отрасли 

b) БПЛА – это беспилотный летательный аппарат, который используется в 

сельскохозяйственных, геодезических и других исследованиях 

c) БПЛА – это беспилотный летательный аппарат, который используется 

исключительно в киноиндустрии 

20. Что такое промышленные манипуляторы и где они наиболее активно 

применяются? 

a) Промышленные манипуляторы – это роботы, используемые на производстве 

для выполнения определенных задач, таких как сварка, перемещение грузов, сборка 

b) Промышленные манипуляторы – это инструменты для манипуляции материалами 

в химической лаборатории 

c) Промышленные манипуляторы – это устройства, используемые для управления 

компьютерами и другими электронными устройствами 

2. Тестовые задания к теоретической

 части квалификационного экзамена 

 

1. Для чего используются симуляторы БПЛА? 

a) Тестирование и обучение. 

b) Развлечение и игры. 

c) Проектирование и разработка. 

 

2. Какой язык программирования используется для программирования arduino 

макетных плат? 
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a) Java 

b) C++ 

c) Python 

 

3. Что такое симулятор БПЛА? 

a) Программное обеспечение, которое имитирует полет БПЛА в различных 

условиях. 

b) Устройство для физического тестирования БПЛА. 

c) Инструмент для моделирования БПЛА в 3D. 

 

 

4. Какой основной тип БПЛА используется в сельском хозяйстве? 

a) Многороторные БПЛА 

b) Самолетообразные БПЛА 

c) Геликоптерообразные БПЛА 

 

5. Что из себя представляет архитектура БПЛА? 

a) Платформа, компоненты, контроллер полета. 

b) Батарея, камера, дистанционное управление. 

c) Пропеллеры, рама, моторы. 

 

6. Для чего используются логические операторы в программировании? 

a) Для выполнения условных операций 

b) Для работы с массивами 

c) Для рисования графиков 

 

7. В чем основное отличие операторов цикла "for" и "while" в С++? 

a) "For" выполняется только один раз, а "while" - несколько 

b) "For" обычно используется, когда известно количество итераций, а 

 "while" - когда количество итераций неизвестно 
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d) "For" используется для работы с массивами, а "while" - с объектами 

 

 

8. Что из себя представляет 3D-моделирование? 

a) Создание трехмерных объектов в виртуальной среде 

b) Разработка дизайна интерфейса 

c) Процесс печати на 3D-принтере 

 

9. Что из себя представляет программирование модели в симуляторе? 

a) Создание и тестирование виртуальных моделей роботов и БПЛА 

b) Разработка игр 

c) Создание 2D-графики 

 

10. Чем отличается интерпретатор от компилятора? 

a) Ничем, это одно и тоже 

b) Компилятор содержи виртуальную машину, а интерпретатор нет 

c) Компилятор обрабатывает сразу весь программный код после чего выдаёт 

результат, интерпретатор же берет одну инструкцию, преобразует и выполняет ее, а 

затем берет следующую инструкцию. 

11. Что такое датчики в контексте БПЛА? 

a) Устройства, которые собирают информацию о среде или о самом БПЛА 

b) Элементы, которые контролируют скорость БПЛА 

c) Элементы, которые контролируют уровень заряда батареи БПЛА 

 

12. Что такое модули связи в контексте БПЛА? 

a) Элементы, которые позволяют БПЛА подключаться к интернету 

b) Устройства, которые позволяют БПЛА обмениваться 

информацией с пультом управления или другими устройствами 

c) Элементы, которые позволяют БПЛА связываться с другими БПЛА 
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13. Что такое обмен данными в контексте БПЛА? 

a) Процесс обновления программного обеспечения БПЛА 

b) Процесс передачи и получения информации между БПЛА и пультом 

управления или другими устройствами 

c) Процесс сохранения данных с камеры БПЛА 

 

14. Что такое автопилот в контексте БПЛА? 

a) Система, которая может автоматически контролировать полет БПЛА без 

непрерывного управления со стороны оператора 

b) Система, которая позволяет БПЛА самостоятельно заряжаться 

c) Система, которая позволяет БПЛА автоматически следить за 

определенной целью 

 

15. Что включено в процесс сборки БПЛА? 

a) Установка и подключение всех необходимых компонентов, 

включая двигатели, датчики, модули связи и систему управления 

b) Установка только внешних компонентов БПЛА 

c) Установка только внутренних компонентов БПЛА 

 

16. Какие возможности открывает использование компьютерного зрения в 

робототехнике? 

a) Позволяет роботам ориентироваться в пространстве, распознавать объекты и 

лица, выполнять сложные задачи, такие как автономное вождение 

b) Используется только для создания трехмерных моделей объектов 

c) Позволяет роботам видеть в темноте и в условиях плохой видимости 
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17. Что такое БПЛА и в каких сферах они наиболее активно 

применяются? 

a) БПЛА – это беспилотный пассажирский летательный аппарат, который 

часто используется в туристической отрасли 

b) БПЛА – это беспилотный летательный аппарат, который используется в 

сельскохозяйственных, геодезических и других исследованиях 

c) БПЛА – это беспилотный летательный аппарат, который используется 

исключительно в киноиндустрии 

 

18. Что такое промышленные манипуляторы и где они наиболее активно 

применяются? 

a) Промышленные манипуляторы – это роботы, используемые на производстве 

для выполнения определенных задач, таких как сварка, перемещение грузов, сборка 

b) Промышленные манипуляторы – это инструменты для манипуляции материалами 

в химической лаборатории 

c) Промышленные манипуляторы – это устройства, используемые для управления 

компьютерами и другими электронными устройствами 

 

19. Как БПЛА могут быть вовлечены в систему «Интернет вещей»? 

a) БПЛА могут собирать данные, которые затем могут быть 

переданы через IoT для анализа и дальнейшего использования 

b) БПЛА используются для создания интернет-каналов и обеспечения доступа к 

интернету в удаленных местах 

c) БПЛА используются только для управления другими устройствами в IoT, но не 

для сбора данных. 

 

20. В каких областях могут быть применены БПЛА с возможностями искусственного 

интеллекта? 
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a) В сельском хозяйстве для мониторинга урожая, в авиации для обеспечения 

автономного полета, спасательных операциях для поиска людей 

b) В финансовой сфере для принятия решений о кредитах 

c) В образовательной сфере для проведения экзаменов и тестирования 

 

 

3. Примерное практическое задание к квалификационному экзамену 

 

Осуществите пилотирование БПЛА в симуляторе. Соберите указанные предметы. 

Время на задание ограничено. 

 

4. Перечень примерных заданий самостоятельной работы 

 

 

1. Провести анализ и осуществить выбор наиболее интересного БПЛА с точки 

зрения обучающегося и составление его общего описания на основе данных таблицы, 

составленной на практическом занятии. 

2. Подготовить описание собственной архитектуры БПЛА. 

3. Составить собственный план отработки основных маневров пилотирования. 

4. Составить собственный список целей и постройки маршрута полета. 

5. Подготовить описание собственных решений задач с помощью БПЛА. Выбрать 

контроллер полета под собственные задачи, обоснованно описать данный выбор. 

6. Осуществить повтор внесения кода на осуществление разворота БПЛА. 

7. Написать алгоритм перемещения к собственной цели с помощью возможностей 

языка С++. 

8. Осуществить повтор создания и настройки собственного проекта. 
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9. Создать собственный проект с использованием пакетного 

менеджера. 

10. Создать собственную структуру данных цели БПЛА. 

11. Написать собственный цикла для изменения сразу всех свойств массива 

объектов. 

12. Написать собственный алгоритм расстановки массива грузов на сцене. 

13. Осуществить повторение создания здания из базовых 

геометрических примитивов. 

14. Осуществить повторение создания упрощенной модели БПЛА. 

15. Осуществить настройку чувствительности элементов управления под себя. 

16. Составить собственный список комплектующих для БПЛА. 

17. Написать собственный алгоритм мигания змейки. 

18. Реализовать алгоритм скручивания змеи. 

19. Осуществить повторение написания алгоритма визуализации 

данных акселерометра. 

20. Осуществить реализацию собственного алгоритма вращения 

сервопривода через модуль Bluetooth. 

21. Осуществить повторение алгоритма передачи данных от датчиков БПЛА на 

устройство управления (ПК или смартфон). 

22. Осуществить реализацию алгоритма плавного взлета БПЛА. 

23. Осуществить сборку собственного БПЛА. 

24. Осуществить выбор наиболее интересные кейсы БПЛА. 

25. Осуществить повторение создания упрощенной модели БПЛА. 

26. Изменить положение целевых точек и настроить алгоритм поиска 

пути. 

27. Осуществить повторение сборки проекта с готовой нейронной 

сетью по распознаванию животных.  

28. Осуществить повторение алгоритма БПЛА разведчика. 

29. Осуществить повторение алгоритма наведения клешни манипулятора на 

подбираемый объект. 

30. Осуществить повторение реализации алгоритма передачи данных между БПЛА и наземным 

БПЛА. 
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